
P RO D U CT  DATAS H E ET

Stamping Robot · Press tending

Stamping Robot
A PRPR press-tending robot for high-throughput press and

stamping lines: full automation, high precision and high speed

to cut cycle time, with a suction gripper for safe handling of

metal parts.

5–20 kg
Payload

±0.05 mm
Repeatability

2 m/s
Max speed (X)

Key features Applications

Press feeding and unloading

Stamping lines

Transfer between presses

Specifications

Item Value

Robot type PRPR press-tending robot

Axes 4 (2 linear, 2 rotary)

Max payload 5–20 kg (by model)

Horizontal reach (X) 1500–3000 mm

Vertical stroke (Z) 800–1500 mm

Item Value

Max speed Up to 2 m/s (horizontal)

Repeatability ±0.05 mm

Drive AC servo motors

End effector Suction gripper (customisable)

Protection IP54 or higher

Talk to our engineers

Tel +20 110 2220 252 WhatsApp +201102220252

Email sales@emabots.com Web emabots.com

Authorized Kawasaki Robotics system

integrator in Egypt

Ali Al Sibai, New Cairo 1, Cairo, Egypt

Specifications may vary by model and configuration. Contact us for the exact data of your project.

Fast cycle times with high repeatability, raising the parts-per-minute rate.

PRPR motion: linear reliability plus precise orientation and rotation inside

the press.

Suction gripper for quick, scratch-free pickup of metal parts.

Compact base that saves space around the press.

Easy programming and integration with the press control or the whole

line.

High-quality linear components for low maintenance and long life.



ج ت رة المن ش ن

س ية المكاب ذ غ س · ت ات المكاب وت روب
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ي مصر ات Kawasaki ف وت مد لروب مة معت ظ دمج أن مُ

، مصر اهرة ديدة 1، الق اهرة الج ، الق اعي علي السب

روعك. ة لمش ق ي ات الدق ان ي ا للحصول على الب واصل معن . ت ز هي ج ات حسب الطراز والت لف المواصف ت خ د ت ق

. ة ق ي ي الدق طع ف يد عدد الق ز ة ت كرار عالي ة ت ة دورة سريعة مع دق من أز

س. ل المكب ة داخ دق طعة ب دوير الق ه وت ي وج ة مع ت طي ات الحركة الخ ب حركة PRPR: ث

. دوش سرعة دون خ ة ب ي طع المعدن اط الق ق ط لالت ف ض ش اب ق

س. ر المساحة حول المكب وف ة ت اعدة مدمج ق

. اج ت ن ط الإ س أو خ حكم المكب ام ت ظ ن ط ب ة سهلة ورب رمج ب

ل وعمر أطول. ة أق ان ودة لصي ة الج ة عالي طي ات خ مكون


